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Elektronische Steuersysteme

Powerline »> BKS64-PL (maitre pour é4 clapets)

BKS64-PL

Fiche technique

Module numérique de communication et de commande pour la commande et la surveillance fiable de
jusqu’a 64 clapets coupe-feu ou clapets de désenfumage motorisés dans des installations de ventilation.
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Caractéristiques principales

+ + + + + o+
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Maitre BKN230(E)-24-PL /* é4 fois

Communication Powerline 230 V AC cété terrain

Filtire inclus. Atténuation de plus de 100 dB & 100 kHz par rapport au réseau électrique
Topologie : libre

Distance max. enfre maitre et esclave : 1200 m

Détection automatique des abonnés (BKN230-24-PL) basée sur une adresse MAC univoque
Affectation automatique ou manuelle des adresses des abonnés (BUS-ID, 1...64)

(possibilité de préadresser les abonnés)

Affichage de la position des clapets (y compris angle**)

Conftréle fonctionnel des clapets par simple pression sur un bouton de I'appareil
Commande classique via des entrées de commande & isolation optique

Sorties de relais pour validation de ventilation

Commande et surveillance en option via

Modbus RTU (RS-485) ou Modbus TCP/IP (Ethernet)

BACnet MS/TP ou BACnet IP

Surveillance facultative sur ordinateur externe ou écran tactile de I'armoire électrique
(communication TCP/IP)

Interface USB et logiciel CDU pour configuration et diagnostic simples via I'ordinateur sur place
Enregistrement des événements

* Fiche technique du BKN230-24-PL disponible dans un document séparé
** Uniguement pour les servomoteurs Belimo Top-Line
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2 RESUME

Le BKSé4-PL est un maitre & 64 raccordements du BKN230-24-PL monté en amont. Il s’agit d’'une unité de
commande et d'affichage pour les clapets coupe-feu ou les clapets de désenfumage motorisés. La
communication Powerline avec les abonnés s'effectue directement via les lignes d'alimentation 230 V AC des
abonnés.

Les abonnés Powerline (BKN230-24-PL) disposent d'une adresse physique MAC univoque et sont donc
automatiquement identifiés, indépendamment de tout préadressage!. L'adressage, qui est principalement
utilisé pour I'affectation spatiale, peut étre effectué automatiquement ou sélectivement avant I'installation
directement sur I'abonné ou plus tard lors de la mise en service.

La position et les dysfonctionnements éventuels des clapets sont matérialisés directement sur I'appareil. Les
clapets peuvent étre sélectionnés et testés par simple pression sur un bouton. Les clapets peuvent étre ouverts
ou fermés par un contact sans potentiel ou par une tension externe de +24 V AC/DC.

Le maitre peut également étre commandé via MODBUS (TCP/IP et RTU) ou BACnet (IP ou MS/TP), il peut donc
également étre considéré comme passerelle Modbus/Powerline ou BACnet/Powerline.
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! Préadressage décrit dans la fiche technique du BKN230-24-PL
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3 CONSIGNES DE SECURITE

L'appareil est concu pour étre utilisé dans des systémes stationnaires de chauffage, de ventilation et de
climatisation et ne doit pas étre utilisé pour des applications en dehors du domaine d’'application spécifié.

L'installation et le raccordement de 230 V AC doivent étre effectués par un électricien. Les prescriptions
légales et officielles doivent ici étre respectées.

DANGER

230V

Ri A dgg(rurge

électrique en cas de contact avec les lignes de 230 V A

Uniguement réaliser des cablages lorsque I'appareil est hors tension |

L'appareil ne doit pas étre jeté avec les ordures ménageres.

C
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4 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Caractéristiques
électriques

Tension nominale

230 V AC 50/60 Hz

Puissance absorbée
Dimensionnement

8W
120 VA + N X Sabonné+servomoteur

Connexions

Alimentation 230 V AC : bornes a ressort
Powerline 230 V AC : bornes a ressort
Sinon : bornes & ressort enfichables

Sollicitation du relais

05A048VAC; 1TAG24VDC

Entrées

Tension auxiliaire

Type : octocoupleur 6 mA & 24V DC
(point de référence commun)
+24 V DC d max. 40 mA, isolé galvaniguement

Port USB Mini-USB, isolé galvaniquement
Communication Fréquences Fréquence 1: 80kHz ... 167 kHz
Powerline Fréquence 2: 11 kHz ... 197 kHz

Voir tableau au chapitre 7.1

Type de modulation PSK

Vitesse de fransmission Max. 28,8 kbps

Sensibilité de réception Max. 36 dBuV

Nombre d'abonnés Max. 64

Portée max. du maitre au BKN Ligne: 1200m

avec TT
Cable d'installation

Sinon: max. 1 200 m de BOUT en BOUT

Durée de cycle typique pour 64
abonnés

2,65...64s

Filtre Powerline Atténuation 100 dB & 100 kHz

Modbus RTU Médium RS-485, isolé galvaniguement
BACnet MS/TP

(par défaut) Formats de fransmission 1-8-N-2, 1-8-N-1, 1-8-E-1 et 1-8-O-1

(bit de départ, bits de données, parité, bits
d'arrét)

Vitesses de fransmission

9 600, 19 200, 38 400, 57 600, 76 800 Bd

Adresses Modbus 1...247 (0 réservé pour diffusion)
BACnet 0...127
Terminaison 150 Q activable par cavalier

Temps de réponse typique

<10 ms (tfemporisation commutable)

Paramétrage

Via CDU (outil de configuration et de diagnostic)

ou menu de I'appareil

Modbus TCP/IP

Affectation des adresses IP

Statique ou DHCP

BACnet IP Par défaut : 10.0.0.2
Configuration Via le logiciel CDU ou le menu de I'appareil
Sécurité Classe de protection I
CEM CE selon 2014/30/UE
Directive Basse tension CE selon 2014/35/UE
Fonctionnement Type 1 (NF EN 60730-1)
Température ambiante -30°... +50 °C
Température de stockage -30° ... +80 °C
Conftréle de I'humidité 95 % h.r., non condensante
(NF EN 60730-1)
Enfretien Aucun entretien requis
Caractéristiques Dimensions Largeur de montage 212,1 mm
mécaniques Hauteur 94 mm
Profondeur 58 mm
Poids Env. 465 g
Montage Sur rail DIN de 35 mm
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5 RESTRICTIONS ET REMARQUES

L'appareil est doté d'un filtre interne qui bloque les signaux d’interférence coté réseau et les signaux
Powerline vers le réseau. Le fonctionnement en paralléle avec plusieurs maitres est donc possible sans avoir
besoin de filtre supplémentaire. Cependant, étant donné que les signaux Powerline peuvent également étre
transmis de maniére inductive ou capacitive via les lignes aux systémes adjacents, différents canaux de
communication doivent étre utilisés sur les différents maitres.

Si possible, les cables Powerline 230 V AC ne doivent pas étre posés directement en paralléle avec des cdbles
provoquant de fortes interférences, par exemple des onduleurs. Si cela ne peut étfre évité, un changement de
canal peut permettre d'éliminer des défauts éventuels.

Il est également possible d’éviter les interférences en utilisant des cables d'installation blindés. Le blindage doit
étre relié d la terre du cdté maitre et connecté jusqu'au dernier abonné. La fixation pour rail et la plaque de
montage doivent étre mis & la terre sur une grande surface.

Le maitre est équipé d'un fusible interne pour faible intensité de 10 A. Néanmoins, un coupe-circuit
automatique 13 A (<32 abonnés) ou 16 A (>32 abonnés) de caractéristique D doit éfre installé en amont du
maitre pour protéger la ligne.

Atftention : n cas de court-circuit dans des abonnés distants, par exemple si des bornes ont été inversées, il
peut arriver que le courant de déclenchement du coupe-circuit automatique ne soit pas atteint. C'est dans ce
cas le fusible pour faible intensité du maitre qui interrompt le circuit. C’est pourquoi I'impédance entre Lout et
Nout doit toujours étre mesurée avant la mise en service. (>10 kQ)

La ligne de 230 V AC avec signal Powerline (Lout, Nou) du mditre ne doit pas étre utilisée pour des
consommateurs tiers.

6 APERCU DES APPAREILS

Interfaces GLT

Affichage de la position des clapets, y Essai des clapets, sélection
compris les erreurs  des blocs et des clapets  Port USB (RS-485 et Ethernet) wzdbus
(8 blocs de 8 clapets chacun| ®BACH

Carte SD : Config. et enreg. de données ’D g s ‘
LED.'état ’BKSG"’PL BV-C&NTROL AG s e
Alimentation électrique :’"' i : : : : : : : : PR W“’:‘“"t
OK (: relais OK) I Error TCOe e 0 00 0 0 o . |
Erreur (= relais erreur) L oK
Alarme incendie (= relais incendie) * . =l 81,6 610,01 OLOLOM .u; o o >
Comm. Powerline TX i eecccs e @ moxm SWissmade
Comm. Powerline RK GRLRY ’

[Nou| Lour] [T PRI =R

T
on D!I]DB DI4 | DIS DIb'DW‘

Sorﬁetrelctis
(défaut, OK, incendie, clapets fermés, clapets ouverts)

Entrées poIIa
commande classique

y comp. tension auxiliaire
+24V DC

Alimentation 280 V AC Sortie Powerline
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7 CARACTERISTIQUES ET FONCTIONS

7.1 COMMUNICATION POWERLINE

La communication avec les abonnés s'effectue par modulation de phase (phase shift keying) simultanément
sur deux fréquences. En fonction de la qualité de la connexion de chaque BKN, le maitre peut
automatiquement choisir entre différents types de PSK (B-PSK, Q-PSK, 8-PSK). En cas de connexions fortement
perturbées, la communication n'est d'autre part possible qu’'en passage par phase zéro.

Les deux fréquences de communication sont définies par le canal de communication selon le tableau
suivant :

Canal Fréquence 1 [kHz] Fréquence 2 [kHz]
1 80 110
2 83 113
3 86 116
4 89 119
5 92 122
6 95 125
7 98 128
8 101 131
9 104 134
10 107 137
11 140 170
12 143 173
13 146 176
14 149 179
15 152 182
16 155 185
17 158 188
18 161 191
19 164 194
20 167 197

L’'appareil doit impérativement étre éteint et rallumé (power cycle) aprés tout changement de canal.
Le canal est automatiqguement notifié aux abonnés connectés lorsque le systéme est redémarré.

7.2 TEMPS DE REPONSE ET SURVEILLANCE DU BUS

Selon le type de modulation PSK, une requéte au BKN230-24-PL prend entre 40 et 100 ms, ce qui donne un
temps de cycle typique compris entre 2,6 et 6,4 s pour 64 abonnés. Ce temps de cycle est affiché sur I'écran
LCD du maitre.

Sile BKN ne recoit pas de signaux de commande du maitre pendant le timeout du BUS réglé, il permet au
servomoteur de se mettre en position de sécurité. Dans I'application de désenfumage, le timeout du bus est
désactivé car les deux positions des clapets peuvent toutes les deux étre des positions de sécurité.

8 UTILISATION

L'appareil peut étre configuré et mis en service directement via I'écran intégré et les touches.
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8.1 MENU DE L'APPAREIL

Les principaux parameétres de service peuvent étre réglés via le menu :

Menu Fonction /
principal sous-menu
Addressing

Rescan

Auto

Manual

Clear All

Clear Selected

Back
Settings

Slaves

Control

Network

RS-485

BACnet

Powerline

Date Time

Save & Restart
Revert Changes
Back

Reset to Factory Defaults

Restart Device

Force Slave Update

Lock Menu

Back

Caractéristique Plage de valeurs / options Manipulation
No, Yes <» , Power Cycle
-, 1...64 Chiffre: «4» Valeur numérique ¥ A
No, Yes
Application Fire Protection YA
Smoke Control
Max Time to Open [s] 30...600 Chiffre: «» Valeur numérique ¥ A
Max Time to Open 15 Degrees [s] 5...600 Chiffre: «4» Valeur numérique ¥V A
Max Time to Close [s] 10...600 Chiffre: «4» Valeur numérique ¥V A
Auto Test Wait [s] 1...255 Chiffre: «» Valeur numérique ¥ A
Communication Timeout 5...255 Chiffre: «4» Valeur numérique ¥V A
Max Power [W] 10...30 Chiffre: «4» Valeur numérique ¥ A
Resolved Error Behavior Normal Operation YA
Stay Closed
Max Identify Time [min] 1...255 Chiffre: «4» Valeur numérique ¥V A
Back
Interface BACnet IP
BACnet MSTP
Modbus TCP/IP YA
Modbus RTU
None
Bus Watchdog On YA
Off
Back
IP Mode DHCP VA
STATIC
P 0.0.0.0 - 255.255.255.255 Chiffre: «4» Valeur numérique ¥ A
MASK 0.0.0.0 - 255.255.255.255 Chiffre: «4» Valeur numérique ¥ A
Gateway 0.0.0.0 - 255.255.255.255 Chiffre: «4» Valeur numérique ¥ A
MAC (read only) AAAAAAAAAAAA
Telnet On YA
Off
Back
ID Mode: 1...247 Chiffre: «4» Valeur numérique ¥ A
BACnet: 0...127
Baud Rate 9600
19200
38400 VA
57600
76800
Parity Even YA
Odd
None
Stop Bits 1 VA
2
Delay 0...255 Chiffre: «» Valeur numérique V¥ A
Back
Device ID 1...4 194302 Chiffre: «» Valeur numérique V¥ A
APDU Timeout 1000...60000 Chiffre: €4» Valeur numérique ¥ A
APDU Retries 0...10 Chiffre: «4» Valeur numérique ¥ A
Max Master 1...127 Chiffre: «» Valeur numérique V¥ A
Max Info Frames 1...255 Chiffre: «4» Valeur numérique ¥ A
Port 0...65535 Chiffre: «4» Valeur numérique ¥ A
Hide Unaddressed Slaves On / Off YA
Back
TX Gain 0...31 V A, Power Cycle
Channel 0...20 V A, Power Cycle
Time Zone +0, +1, +2, +3 YA
Daylight Saving Auto, Off YA
Set Date Time 1.1.2000 00:00:00 — Chiffre: «4» Valeur numérique ¥ A

Back

31.12.2100 23:59:59

No, Yes
No, Yes
No, Yes

<>
<>

<» , Power Cycle

Pour que les réglages modifiés prennent effet, ils doivent étre enregistrés (Save & Restart) et, selon les réglages, I'appareil
doit étre éteint et rallumé (power cycle).
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Lorsque I'appareil est prét & fonctionner, le contenu suivant s'affiche : ] ) »
Version du micrologiciel

: —— sack/ Menu (@)
Canal de communication .6.
F BKS64-PL A

Temps de réaction moyen des @ELAY: 1,0 s ‘
abonnés Powerline L 3/ 3 ADRESSED

oK
o 0 o

swiss made 9

Le menu se verrouille automatiquement apres un certain temps. Il peut étre déverrouillé en appuyant sur la
touche BACK / MENU (>5s).

8.2 LOGICIEL DE CONFIGURATION ET DE DIAGNOSTIC (CDU)

Le CDU permet de configurer facilement | = cotpmn o ac oo e
I'appareil, fournit une vue d’ensemble ey < -
des entrées et sorties matériel et affiche o R ou | i
les abonnés Powerline et leur étaf. « e :
- Ausgange
- =
. Idjort Max Yerzigerung.
« ot 5
Max Zet 2um Offnen (5] 200 Gemperheie Fenier
s 15 s ot (]38 = R
L'} Slave Addressing ? X
La fonction la plus importante est o O — 5 z :
I'adressage sélectif des abonnés. Il est == | =|=| =
accessible via Tools -> Slave . I N
Adressierung. i i
R R R NS
La liste & gauche indique les abonnés Pl | o | i | o | e
frouvés, mais pas encore adressés. On ;] = | = mm | == | =
peut sélectionner I'adresse MAC R - T N
correspondante en appuyant sur le = | = = | =
bouton de test sur I'abonné. Il est L2 S—
possible de déplacer les abonnés sur *l w | wew on | oew
I'adresse correspondante par glisser- 3
déposer. Ce processus peut également
avoir lieu automatiquement. Les BUS-ID E
sont alors réparties de maniére aléatoire. I o sol
Clear Revert Cancel Save

L’adressage peut également étre effectué directement sur I'appareil (voir chapitres 8.4 et 8.5).
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A partir de la version 1.7.x du micrologiciel
de l'appareil, tous les événements sont
enregistrés sur la carte SD. Les données
peuvent étre affichées directement sur
I'appareil ou via CDU. Double-cliquer sur
le maitre dans la liste de gauche ou sur un
volet dans la matrice de visualisafion
affiche directement les 30 derniers
événements.

Dans le dialogue trouvé sous Tools ->
Events... il est possible de filirer le type, la
source et la durée des événements.

Les données peuvent étre exportées vers un fichier CSV ou PDF et
peuvent étre utilisées pour montrer que la commission a été

couronnée de succes

 nfol %) Ersgricse X 7 s
zet Gedt  Ereignisart Hachncht E = | =
Meldungen Block 7 nicht geschicssen 15 16
harte s OK: Aus (—
Master  bleldumgen ‘Adressienung geindert F = =
Master s OK: Ein, Alle offen: Ein |}
Master  Meldungen Adressierung geindet : E E
Msster Bleck 7 céfen - | ==
Master  Meldungen Block 8 offen t — —
v [Ausg 13062018 Master  Meldungen Adressierung geandert >
¢ 12082018 Miaster on | | At ar
o 13082018 Master  Meldungen Adressierung gesnder: Pom= =
ol [130sa0e Master  Meldungen Adressierung gesndert [ os
o (1308208 Master  Meldungen Adressierung geindet y B =
« St |B082008 Msster  Wleldungen Adressierung gesnder: El = | =
s [13.08208 Master  Meldungen Block 5 offen | F = =
%l [13.00m Master  Mleldungen Adressierung gesndert b oEw
. ||mam| Master 2offen | P 2 .
13062018 Master  Mleldungen Bleck 3 cifen F = =
13.06.2018 Master  Meldungen Block 4 offen t — —
v Wetz |y3oeoone Mester  Meldungen Advessierung gelindert f 2
¥ 13062018 Master Alle offe Aus
B 13062008 Master  Meldungen Block § echt offen
M |mm\m Master  Relais Al offers Ein |
G 13062018 Master  Meldungen Bleck § offen
M [14062018 155312 Mater  Mieldungen Adressierung gesndert
T [15062016  0&M43  Mesmer  Meldungen Adressierung getnden
v RS 13082008 081N Mester  Meldungen Adressierung gesnder:
15062078 083427  Master  Meldungen Adressierung geandert
o 15062018 083457 Mester  Meldungen Adressierung geindert
o [1506200  ce3629  Mster  Meeldungen Adressierung gesnder:
of 15082018 083835 Master  Mleldungen Adressierung geandert '
v = Gsche Statistk
[
A isten | spehem | Eormensn 0 eregnse Tt Reset
Al
[rre—— Soechemund st - BY:OONTROUAG

Datum 260 Gem  Ereignaan
TS08ME 221016 Mster  Meldungen

13062018 221548 Mester  Meldungen

Meldungen
TL0AME 221550 Master  Meldungen

1062018 221609 Slaveds Posiion
068 21609 Master  Relsz
302018 21610 Mamer  Maldungen
TLOAME 22163 Saveds Postion

o |rosame 221608 Saveds  status
3062018 221648 Slawedd Postion
L0818 220651 Saweds Position
13.062018 2177 Slave 46 Postion
T30GE  22ITNT  Mester  Relsn
13062018 221719 Master  Meldungen

J [108mE 155302 Mester  Meldungen

Laden Spekhem | Exportieren

2llm 5] [reste ] |uette77a0e| Letrte 30Toce]

O e Von [13.06.201800:00 |3 Daver |2

v Eregesse

Nachicht
Adrezsierung gesndert

Adressierung gesndert
Auto Test

Ao Test

Offen, schliessend
Schliessend

Alle offer: Aus
Block 6 micht offen

2u

Mormale Operation
Zu affnend

Offnend

Offen

Alle cffer: Ein
Block 6 cffen
Adrezsierung gesndert

Anderungen bachen Spexchem und Neustart -

0 7 s
u 15 16
z E £l
30 31 32
38 3 a
% a ®
g 435
Lische Statisth
Test [ Resat
BV-CHNTROL AG
Elektronische Sieversysieme

BKS64-PL Ereignis-Rapport
[ s

e resm

Profeke: Tetaine

o Fenarr

oparater -

Master (1P [ MAG):  SE5667L (192 158.0.199 DA 43%12)
scssbation: S

Gaata: ne
Eenbsarten: Pstien

zabersich: o 3.06.2018 §4:57, 7S
Aol relpeinse: 11

Oatum e Gerit Eegnisart Smchekht
BOEHIE  1eTD0 Swell  ostin  Offeend
DOEE LD Swed et Offeend
Do6IME D0 Swel  pemen e
OGS MTD0 Swed et Offeens
OGN MO0 Swe@ Mot Offeens
LOGHE 400 Swed  festin  Offeend
BOGHE 720 Swel)  festie  Offeend
BOEHIE 14D SweDl  estin  Offeend
LOGHE D0 Swed)  festin e
LOGHE 700 Swed  Pestin  Offeend
BOGHE D0 Swedd  Pestin  Offoend
OGS LD Swef et Offeend
D068 16Dl Swen oo lmens
oSS leTas Swes ten  ofen
OSMIE MM SweM  Rmwn  Ofen
BOEME 474 Swell  Restoe  Offes
oS tarras Swea  Remen  omen
SIS MM ST Rsen  Ofen
oSS MM Swels  Remwn oM
BOEME 44 Swel  Restee  Offes
DOSNEE LT84 Seel festen  Offen
OSMES  4THS Swed  festen  Offen
OGNS 4TS e feston  Ofen
0SS lerTas  SweD  eten  ofen
oSS eis  SweX faten  ofen
O8NS 4TSS Seeld  feston  Offen
OGNS 4TS Swed  feston  Ofen
oSS lerTas  Swes ten  ofen
DosMs  eis SweX aten  oten
BOSME TS Swed e ot
OSNEE 4TSS Swels fetn  Offen
OSNEE 4TSS Swell festen  Offen
OSMES 4TSS SeeS)  festen  Offen

I\I-C'b NTROL AG

Fletronische Steuersysteme

=TTE
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8.3 PREMIERE MISE EN SERVICE

La communication Powerline est désactivée par défaut, ce que I'on reconnait au canal « 0 » dans le coin
supérieur gauche de I'écran LCD.

Pour mettre le systéme en service, le mditre doit d’abord rechercher et adresser tous les abonnés connectés.
L'adressage peut se faire directement sur le maitre ou via le CDU.

Pendant le processus de recherche, le maitre vérifie si tous les abonnés possédent la version actuelle du
micrologiciel. Si ce n'est pas le cas, les abonnés concernés sont d'abord mis & jour. Ce processus peut
prendre plusieurs minutes selon la qualité de la connexion.

Le maitre identifie les abonnés par leur adresse MAC univoque, qu'ils soient préadressés (par exemple
directement par I'outil BKN) ou non. Seuls les abonnés adressés sont intégrés dans la commande, s'affichent
sur I'écran LCD, influencent la logique du relais et peuvent étre surveillés et commandés par Modbus ou
BACnet. Les adresses assignées en double (BUS-ID) sont identifiées par le maitre et mises a 0.

Si certains abonnés ne sont pas adressés, ils peuvent I'étre via le menu de I'appareil (voir exemple) ou via le
CDU.

Une liste d'installation ou un plan électrique ou de ventilation peut servir de base pour I'adressage.

Remarque : en appuyant sur la touche située sur I'abonné, I'adresse MAC correspondante est
automatiquement sélectionnée sur le maitre.

Beispielprojekt mit 3 BSKs
Brandschutzklappen mit BKN230-24-PL 08.03.2018

BUS-ID D | MAC Adresse

1 HB_VW03_U04_TLOO1_FO1
2 HB_VWO03_U04_TLOOT_FO2
3 HB_VWO03_U04_TLOO1_FO3
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8.3.1

Mise en service avec adressage direct sur le maitre

La procédure de mise en service suivante ne doit étre effectuée qu'une seule fois.

Etape Affichage Manipulation Matrice LED
1 o _ 1.6.1 Démarrer la recherche Seuls les abonnés adressés
BKS64-PL » sont affichés sur la matrice.
PRESS P TO SCAN FOR
SLAVES
2 CHANNEL Sélectionner le canal i : : : : :
VA ok Bl e e
E e e 00 o
B . o000
3 POWER CYCLE Couper I'appareil a I'aide du coupe-circuit automatique
1) POWER OFF
2) wAIT 10 s
3) POWER ON
4 Attendre 10 secondes
Rallumer I'appareil
6 1.6.1
BKS64-PL
INIT
POWERLINE SETUP
6 1.6.1 Les abonnés dont le micrologiciel n’est pas & jour sont mis &
BKS64-PL jour.
INIT
CHECK FOR SLAVE UPDATE
1.6.1 Les abonnés sont recherchés
BKS64-PL
INIT
SCANNING...
5 FOUND 3 SLAVES P Si tous les abonnés ont été trouvés
ALL SLAVES FOUND
< NO (RESCAN) YES » <« Recommencer la recherche (retour & I'étape 2)
é SELECT ADDRESSING <« Adressage manuel ou
METHOD
A MANAL AU [ » adressage automatique (passer a I'étape 11)
7 MANUAL 1/4 Sélection de I'adresse MAC
00:04:A3:44:3A:36 - VY A, OK
00:04:A3:44:DA:7D S
8 00:04:A3:44:DA: 28 Attribuer une adresse (BUS-ID)
Chiffre : 4» valeur numérique v A
. OK
9 MANUAL 1/4 Répétez les étapes 7 et 8 jusqu'd ce que tous les abonnés = OO VOO
00:04:A3:44:3A:36 3 soient adressés et terminez par BACK & - je e visle o
00:04:A3:44:DA: 28 1 TOe o000
00:04:A3:44:DA: 7D 2 £ oo o000
B . o000
‘IO ALL SLAVES CORRECTLY Zeeceeeoe
ADDRESSED? » Confirmer que tous les abonnés sont adressés ou TR0 0000
COe o o000
<4 No YES » <« retour & I'étape 9 deiseece
= e o0 0 0
1 6 BKS64-PL -6 Mise en service terminée

DELAY: 1.08
3 / 3 ADDRESSED

8.3.2 Supprimer, remplacer ou ajouter des abonnés

Les abonnés ne peuvent étre supprimés, remplacés ou ajoutés qu'apres que le systeme ait été mis hors

tension. Apres avoir modifié le systéme, une nouvelle recherche doit étre lancée et les adresses

éventuellement réinitialisées. Les adresses des abonnés non modifiés restent inchangées.
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8.4 MISE EN SERVICE AVEC PLUSIEURS MAITRES

Dans un systeme ou les cdbles Powerline de différents maitres sont posés directement en paralléle, il est
impératif de paramétrer différents canaux, car les signaux peuvent se connecter de maniére capacitive ou
inductive avec chaque autre systeme. La mise en service de Powerline ne peut avoir lieu que sur un seul
maitre a la fois. Les maiires doivent étre protégés séparément pour pouvoir étre mis en service I'un apres
I'autre. Une fois la mise en service terminée, la mise en marche simultanée, par exemple aprés une panne de
courant, ne pose aucun probléme.

Procédure :

1. Eteindre les deux maftres

2.  Raccorder le premier maitre &
I'alimentation et effectuer la mise en
service de Powerline avec le canal
standard 6.

3. Raccorder le deuxieme maitre a
I'alimentation et effectuer la mise en
service de Powerline avec un autre
canal.

ke 8
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8.5 TESTS DE CLAPETS ET AFFICHAGE DE L’ETAT

Pour tester un clapet spécifique, il doit d'abord étre sélectionné via Block Select et Slave Select.

Exemple : test d'un clapet avec BUS-ID 12

BKS64-PL
Power
OK

* Error

o >72%C

e PLTX

* PLRX

BKS64-PL

Power

oK

Error

>72°C

PLRX

. .
" RS-48! Eth:
BV-CHNTROL AG B e
— USB BACK / MENU
E ® ©¢ © ¢ & © ¢ O . e 6 BK564-PL 1.0.6 & ‘
OO e e ¢ ¢ ©¢ 0 ¢ O DELAY: 1.0 s O.K
14/ 14 ADDRESSED
M ©e e e 00 0 0 o @ suveseecr 4.' @»
>0 © © © 0 0 O < ;LOCKSELECT s
9 B2 swiss made ®
Appuyez une fois sur Block Select pour accéder d la plage correcte (9...16) | -
. .
" RS-485 Eth
BV-C&NTROL AG ik
= e e o @ 6 © 0 @ UsB BACK/MENU‘
= @ reireser 12: TEST A
i LA 00:04:03:44:08:20 .
CO e e @ ¢ ©¢ 0 ©¢ O T B.EW o
oo > e 0o 0 o SLAVESELECT : @ @ ’
® ® &6 & 0 0 O @ sockseiect swiss fade
Appuyez 3 fois sur Slave Select pour sélectionner le clapet ayant la BUS-ID 12. P 9

Une fois un clapet sélectionné, son état est affiché sur I'écran LCD avec sa puissance absorbée. Appuyer sur
la touche TEST/RESET permet d’'accuser réception des erreurs ou de lancer un cycle de test automatique.

Siun clapet présente une erreur, elle est signalée par la LED correspondante. Si un clapet présentant une
erreur ne se trouve pas dans le bloc actuellement sélectionné, le bloc correspondant clignote en rouge. Pour
trouver I'erreur, naviguez d'abord jusqu’au bloc concerné, puis sélectionnez le clapet correspondant.

Exemple : le détecteur de fumée s'est déclenché pour le clapet 12

BKS64-PL
Power

. 0K

® Error

® >7c

e PLTX

* PLRX

BKS64-PL
Power

. 0K

® Error

® >72C

e PLTX

* PLRX

BV'CQNTROL AG RS-485 Ethernet
oo 000000 UsB sack/menu @)
. TEST/ RESET ) 1.0.3 s
BKS64-PL .
® ©6 © ¢ © 0 ¢ O DELAY: 1.0 s ok
SLAVE SELECT 14/ 14 ADDRESSED
KR NN ! 0 0 o
R Uamam .
B swiss made ®
v
BV'CQNTROL AG RS-485 Ethernet
oo 000000 UsB sack/menu @)
. TEST/ RESET 12:TEST A
LA 0D:04:03:44:08:20 ®
EERE XEEREX) ERRORS: -
SLAVE SELECT ORS
e 00 0eeeoe ! 0 0 o
® ® © 0 0 0 o ULOCKSELECT .
B swiss made ®
v
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9 AFFECTATION DES BORNES, ENTREES ET SORTIES

X1 Alimentation électrique

Borne & ressort pour 2 cables d'installation 230 V CA de 2,5 mm?2

@|—

X1.1 Neutre SO | SO
X1.2 Phase b

BKS64-PL
Protection par fusibles : @ | °L i 8~
13 A, caractéristique D pour moins de 32 BKN230-24-PL o Baereneos :Nm

16 A, caractéristique D pour plus de 32 BKN230-24-PL

(fusible de I'appareil : 10 A, temporisé)

X2 Sortie Powerline

Borne & ressort pour cdble d'installation 230 V AC

X1.1 Neutre
X1.2 Phase

Section
1,5 mm?2 avec moins de 32 BKN230-24-PL
2,5 mm?2 pour plus de 32 BKN230-24-PL

Raccordez tout blindage & la terre du cdté maitre uniqguement.

Atftention :
Des cdbles 230 V AC mal raccordés peuvent nuire gravement & la communication et détruire le maitre ou les
abonnés.
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X3 Tension auxiliaire (isolée électriquement) et entrées de I'optocoupleur
X3.1 Massepi (masse commune) _
X3.2 +24 Vpi supportant max. 40 mA
(& utiliser uniguement pour les entrées DI & DI7) .
swiss made
X3.3 DIT, commande des clapets
+24V AC/V DC: les clapets s'ouvrent
0V ousontouverts:  les clapets se ferment X3 {e:\no%LzAavD, ol DIZIDBIDMlD'SIDIé}DW
X3.4 DI2, Test/Reset
+24 VAC/VDC:
réinitialiser I'erreur ou inverser la position de clapet.
X3.5 DI3, validation de bus
+24V AC/V DC :
commande BUS autorisée et priorisée
DI1/DI2 sont ignorée
0V ououver:
commande uniguement possible par DI1/DI2,
la commande BUS est ignorée,
mais la surveillance BUS est possible GNDpi +24 Vo DIX
X3.6 Dl4 réservé (requéte par BUS possible)
X3.7 DI5 réservé (requéte par BUS possible)
X3.8 Dlé réservé (requéte par BUS possible)
X3.9 DI7 réservé (requéte par BUS possible)
X4 Sorties de relais
Relai . . A4 |
elais de fonctionnement (inverseur) - oK
X4.1 COM
X4.2 NC défaut général 4. ‘ O
X4.3 NO tout est en ordre (systéme allumé) ‘
Alarme incendie (coupe-circuit thermique ou détecteur de fumé s
X4.4 COM
X4.5 NC
Position des clapets (2 contacts NO)
X4.6 COM
X4.7 NO clapets fermés
X4.8 NO clapets ouverts
1 | 2 |3 4 | 5 6 | 7 | 8
Erreur générale T?]RM(I.DFO) / coupe-circuit | 5 ition de clapet
ermique
COM | Défaut | Pas de défaut >72° COM | FERME | OUVERT
Inverseur Contact NF 2 contacts NO
1 et 2raccordés : 4 et 5raccordés : L.
erreur ou appareil sans courant détecteur de fumée sur Té et T roclcordfesf. .
BKN et coupe-circuit OUs 1es clapets fermes
thermique sur le
servomoteur OK L.
6 et 8 raccordés :
1 et 3raccordés : 4 et 5 ouverts : fous les clapets ouverts
pas de défaut détecteur de fumée sur . .
BKN ou coupe-circuit Appareil sans courant :
thermique sur le contacts ouverts
servomoteur déclenché
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X5 RS-485 (3 fils, isolé)

X5.1 GNDi (masse isolée) (mettre a la masse cété maitre)
X5.2 D-
X5.3 D+

X5.4 Résistance de terminaison 1
X5.5 Résistance de terminaison 2 (pont vers X5.4 pour résistance
de terminaison)

Protocoles pris en charge : MODBUS RTU et BACNet MS/TP

Les paramétres d'interface (vitesse de transmission, nombre de bits de départ et d’arrét et parité) et I'adresse
se configurent & I'aide de I'outil de configuration ou via le menu.

Xé Ethernet

L'adresse IP peut étre obtenue automatiquement via DHCP ou assignée de maniére statique. Ce réglage
s'effectue via I'outil de configuration ou le menu.

Protocoles pris en charge : MODBUS TCP/IP et BACNet IP

10 COMMANDE

10.1 COMMANDE CLASSIQUE

L'entrée numérique DI1 (borne X3.3) permet de donner I'ordre d’ouvrir ou de fermer tous les clapets. La
tension auxiliaire sur X3.2 est disponible & cette fin. Il est également possible d'utiliser une tension externe
(24 V AC / +24 V DC).

x3 1000280 pyq DlleB DI4|DIS DI6‘D|7( X3 {00524, DnlDlz DI3|DI4|DI5 DI6’DI7
40 mA 40 mA

GND DOI
(+24 V PNP)
Commande avec la tension auxiliaire commande externe

Commande par la tension logique d'une
commande ext.

Remarque : si le signal de commande (DI1) est mis en boucle par le relais d'alarme incendie
(X4.4/X4.5), tous les clapets se ferment lorsque le détecteur de fumée ou le thermocouple
d'un clapet se déclenche.

Dans le logiciel de configuration (Resolved Error Behavior), vous pouvez également définir si
une alarme incendie enregistrée doit étre acquittée (entrée DI2, bouton RESET ou Bus) ou
non (par défaut) pour que les clapets s'ouvrent & nouveau.
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10.2CoMMANDE BUS

La commande BUS peut étre activée par I'entrée DI3. Interrompre

, . ) . [Ny«
I'entrée permet de passer & la commande classique (éventuellement X3 ‘:‘G”Dg;lmi“vm oiT|onR2 013’0'4 D'SlD'6|D'7‘
ATATQAEATANQNQ QN

manuelle). La surveillance de BUS est également possible si la DI3 n'est
pas active.

Les différents protocoles peuvent étre sélectionnés via I'outil de
configuration ou le menu.

4 Steuerung

Modbus TCP/IP -
Modbus RTU

Bus Timeout

4 [petewe BACnet MSTP
IP Modus BACnet IP
IP Adresse Keine
Makse 255.255.255.0
Gateway 192.168.1.1
MAC Adresse 00:04:33:44:34:12
Telnet Ein

10.2.1 MODBUS (TCP/IP ou RTU)

Les registres peuvent étre lus dés que I'interface de commande sur Modbus est réglée sur TCP/IP ou RTU.
L'entrée matériel DI3 doit avoir recu la validation pour pouvoir commander les abonnés. Une surveillance de
BUS (bus watchdog) veille a ce que les clapets se ferment si aucune autre commande n’est recue dans les
deux minutes.

10.2.1.1 Commandes mises en ceuvre

Commandes Read Holding Registers [3]

standard Read Input Register [4] (équivalent d Read Holding Register[3])
Write Single Register [6]
Write Multiple Registers [16]

Structure des Registres d'état et registres E/S

registres Registresn° 1 a 16 (affectation, voir ci-dessous)

Registres de commande et d’état (affectation comprimée)
Registres n° 10 001 a 10 048 (affectation, voir ci-dessous)

Registres de commande et d’état (affectation individuelle d’abonnés)
N° de registre (100 * BUS-ID) + 1 a (100 * BUS-ID) + 14 (BUS-ID: 1...44)
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10.2.1.2 Registres d'état et d’E/S

N° Adr. Nom Description Read Write

2 1 Surveillance de BUS 0 : surveillance de BUS non active (réglable par CDU) X
1 : surveillance de BUS active

4 3 Réinitialiser le compte & Une commande d'écriture (0 ou 1) réinitialise le compte X X
rebours du bus A rebours & 120 secondes.

6 5 TEST/RESET 0 : aucune tension appliquée & DI2 X
DI2 1:+24V appliqués & DI2

8 7 Di41 0 : aucune tension appliquée & DI4 X
1:+24 V appliqué a DI4

10 9 DIg! 0 : aucune tension appliquée & DIé X
1:+24 V appliqué a DIé

12 11 relais de fonctionnement 0 : erreur présente X
1 : tout est en ordre

14 13 Relais tous les clapets 1 : tous les clapets adressés sont fermés

fermés

1 : acquitter toutes les erreurs c6té clapet sans lancer de X X
cycle de test? (réinitialise le compte & rebours du bus)

16 15 Remise a zéro

1 Dans les versions futures du logiciel, de nouvelles fonctions de commande peuvent étre affectées aux entrées DI4-DI7.
2 En cas d'erreurs mécaniques enregistrées, un test est de plus exécuté
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10.2.1.3 Registres de commande et d’état (affectation comprimée)

N° Adr. Nom BUS-ID Powerline  Description Read Write
concernées
10001 10000 Commande 01 - 08 (bloc 1) Bit XX : deux bits par clapet X X
10002 10001 forcée 09 - 16 (bloc 2) 00 = pas de commande (clapet
10003 10002 17 - 24 (bloc 3) fermé)
10004 10003 25 - 32 (bloc 4) 01 = clapet ouvert
10005 10004 33 - 40 (bloc 5) 10 = clapet fermé
10006 10005 41 - 48(bloc 6) (11) =>01 (clapet ouvert)
10007 10006 49 - 56 (bloc 7) Valeur:01010101b (21845) ou
10008 10007 57 - 64 (bloc 8) valeur: 11111111 b (-1) ouvre tous les
clapets dans le bloc correspondant
10009 10008 TEST / REMISE A 1-16 Bit X : X X
10010 10009 ZERO 17 - 32 1 = réinitialiser les erreurs mémorisées
10011 10010 33-48 si des erreurs sont présentes et lancer
10012 10011 49 - 64 un cycle de test automatique
(remet & zéro le compte a rebours du
bus)
10013 10012 1-16 Bit X : X
10014 10013 Clapets actifs 17 - 32 0 = clapet non actif
10015 10014 adressés 33-48 (BUS-ID non utilisée)
10016 10015 49 - 64 1 = clapet actif
(la BUS-ID est utilisée)
10017 10016 Etat de la 1-16 Bit X : X
10018 10017 connexion 17-32 0 = pas de connexion
10019 10018 Powerline 33-48 1 = connexion via Powerline OK
10020 10019 49 - 64
10021 10020 Initialisation 1-16 Bit X : X
10022 10021 17 - 32 0 = clapet en service
10023 10022 33-48 1 = clapet en cours d'initialisation
10024 10023 49 - 64
10025 10024 Mode TEST 1-16 Bit X : X
10026 10025 17-32 0 = mode normal
10027 10026 33-48 1 = clapet en cours de test
10028 10027 49 - 64
10029 10028 Erreur 1-16 Bit X : X
10030 10029 17 - 32 0 = pas d'erreur!
10031 10°030 33-48 1 = erreur présente!
10032 10031 49 - 64
10033 10032 Position des 1-16 Bit X : X
10034 10033 clapets 17-32 0 = clapet pas ouvert
10035 10034 ouvert 33-48 1 = clapet ouvert
10036 10035 49 - 64
10037 10036 Position des 1-16 Bit X : X
10038 10037 clapets 17 - 32 0 = clapet pas fermé
10039 10038 fermé 33-48 1 = clapet fermé
10040 10039 49 - 64
10041 10040 Position des 1-16 Bit X : X
10042 10041 clapets 17-32 0 = clapet pas en cours d'ouverture
10043 10042 en cours 33-48 1 = clapet en cours d’ouverture
10044 10043 d'ouverture 49 - 64
10045 10044 Position des 1-16 Bit X : X
10046 10045 clapets 17 - 32 0 = clapet pas en cours de fermeture
10047 10046 en cours de 33-48 1 = clapet en cours de fermeture
10048 10047 fermeture 49 - 64

1 Avec le paraméirage de l'appareil en ,,Normal* (Menu->Settings>Slaves>Resolved Error Behavior), seules les erreurs
actuelles, avec le paramétrage de I'appareil en ,,Stay Closed", les erreurs actuelles et enregistrées sont signalées
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10.2.1.4 Registre d'état (affectation bloc)

N° Adr. Nom Description Read Write
10201 10'200 Bloc 1 Erreur 0 = aucun participant adressé X
10202 10201 Bloc 2 Erreur dans le bloc correspondant ne

10203 10202 Bloc 3 Erreur comporte d'erreur!

10204 10°'203 Bloc 4 Erreur 1 = au moins un participant

10205 10'204 Bloc 5 Erreur adressé dans le bloc comporte

10206 10'205 Bloc é Erreur une erreurFehler! Textmarke nicht d

10207 10'206 Bloc 7 Erreur efiniert.

10208 10207 Bloc 8 Erreur

10209 10'208 Bloc 1 Ouvert 0 = tous les participants adressés X
10210 10'209 Bloc 2 Ouvert dans le bloc correspondant ne

10211 10210 Bloc 3 Ouvert sont pas ouverts

10212 10211 Bloc 4 Ouvert 1 = tous les participants adressés

10213 10212 Bloc 5 Ouvert dans le bloc correspondant sont

10214 10213 Bloc 6 Ouvert ouverts

10215 10'214 Bloc 7 Ouvert

10216 10'215 Bloc 8 Ouvert

10217 10'216 Bloc 1 Fermé 0 = tous les participants adressés X
10218 10217 Bloc 2 Fermé dans le bloc correspondant ne

10219 10218 Bloc 3 Fermé sont pas fermés

10220 10'219 Bloc 4 Fermé 1 = tous les participants adressés

10221 10'220 Bloc 5 Fermé dans le bloc correspondant sont

10222 10221 Bloc é Fermé fermés

10223 10'222 Bloc 7 Fermé

10224 10'223 Bloc 8 Fermé

I Avec le paramétrage de I'appareil en ,Normal" (Menu->Settings>Slaves>Resolved Error Behavior), seules les erreurs
actuelles, avec le paramétrage de I'appareil en ,,Stay Closed", les erreurs actuelles et enregistrées sont signalées
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10.2.1.5 Registres de commande et d’état (affectation individuelle d’abonnés)

Il est également possible d'appeler les informations de chaque clapet de maniére individuelle. Les
informations du clapet avec Powerline BUS-ID 1 sont contenues dans les registres 101 & 114, celles du clapet
avec BUS-ID 2 dans les registres 201 a 214, etc.

Exemple pour le clapet ayant pour BUS-ID 1

NO

Adr.

Nom

Description

Read Write

101

102

103

104
105

106
107
108

109

110

111

112

113

114

100

101

102

103
104

105
106
107

108

109

110

111

112

113

Actif

Commande forcée

Test / remise a zéro

Type

Communication
Powerline

Initialisation
Test

Position des clapets

En cours d'ouverture
En cours de fermeture
Puissance absorbée du

servomoteur en mW

Erreur

Erreurs enregistrées

Récapitulatif des erreurs

0 : pas actif (BUS-ID non affectée, les registres n® 102 & 114
ne sont pas valides et sont réglés sur -1)

1 : actif (la BUS-ID correspondante est utilisée, les registres n°
102 a 114 sont valides)

0 = aucun -> clapet fermé

1 = clapet ouvert

2 = clapet fermé

0 = pas de test

1 = réinitialiser les erreurs mémorisées si des erreurs sont
présentes et lancer un cycle de test automatique

3 (protection incendie ou désenfumage)

0 : non connecté

(signal Powerline interrompu ou perturbé)
1 : connecté

1 : I'appareil est en cours d'initialisation

2 :I'appareil est actuellement en mode auto-test

Servomoteur normal
0: clapet fermé
10 000 : clapet ouvert
5000: autre

Servomoteur Belimo Top-Line :
0: 0 % ouvert (clapet fermé)
1000: 10 % ouvert

10000 : 100 % ouvert (clapet ouvert)

1 : clapet en cours d'ouverture

(avec clapet ouvert 0)

1 : clapet en cours de fermeture

(avec clapet fermé 0)

Exemples:

0 : aucune puissance consommée par le servomoteur
2000 : le servomoteur consomme 2 W

4800 : le servomoteur consomme 4,8 W

BITO: BAE(UDI) du servomoteur déclenché
BIT1: commutateur optique de fumée
déclenché

BIT2: -

BIT3: erreurinterne

BIT4: erreur mécanique

BIT5: surintensité

BIT 6: erreur d'initialisation

(nécessite une réinitialisation forcée)
connexion avec le servomoteur
inferrompue

BITO: UDIdu servomoteur déclenché

BIT1: commutateur optique de fumée déclenché
BIT2: -

BIT3: erreurinterne

BIT4: erreur mécanique

BIT5: surintensité

BITé6: -

BIT7 : connexion avec le servomoteur interrompue
1 : au moins une erreur présente

BIT7:
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10.2.2 BACnet

10.2.2.1 General Information & BIPPs

General Information

BIPPS
BACnet Interoperability
Building Blocks supported

Vendor Name
Vendor Identifier
BACnet Protocol Revision

BACnet Standard Device Profile

Segmentation Capability
Data Link Layer Options

Device Address Binding
Character Sets Supported
Network Security Options

DS-COV-B
DS-RP-B
DS-RPM-B
DS-WP-B
DM-DDB-B
DM-DOB-B
DM-DCC-B

DM-RD-B
DM-UTC-B

BV-Control AG

859

12

BACnet Application Specific Controller (B-ASC)
No

MS/TP master

Baud Rates: 9600, 19200, 38400, 57600, 76800
BACnet IP master

No static device binding supported

ISO 10646 (UTF-8)
Non-secure device

Data Change of Value-B

Data Sharing-Read Property-B

Data Sharing-Read Property Multiple-B

Data Sharing-Write Property-B

Device Management-Dynamic Device Binding-B
Device Management-Dynamic Object Binding-B
Device Management-Device Communication
Control-B

Device Management-Reinitialize Device-B
Device Management-UTCTimeSynchronization-B

10.2.2.2 PICS Protocol Implementation Conformance Statement

Object Type
Analog Input [Al]

Binary Input [BI]

Binary Value [BV]

CharacterSiring Value [CSV]

Device

Multi-state Input [MI]

Multi-state Output [MO]

Optional Properties

Description
COV Increment

Description
Active Text
Inactive Text
Description
Active Text
Inactive Text
Description

Description

Location

Active COV Subscriptions
Local Date

Local Time

UTC Offset

Daylight Savings Status

BACnet MS/TP:
Max Master
Max Info Frames
Description
State Text
Description
State Text

Writable Properties

Object Name [max 63 bytes]
Description [max 63 bytes]
COV Increment

Object Name [max 63 bytes]
Description [max 63 bytes]

Present Value

Object Name [max 63 bytes]
Description [max 63 bytes]
Object Name [max 63 bytes]
Description [max 63 bytes]
Object Identifier

Object Name [max 64 bytes]
Description [max 64 bytes]
Location [max 64 bytes]
APDU Timeout (1000...60'000)
Number of APDU Retries (0...10)

BACnet MS/TP:
Max Master (1...127)
Max Info Frames (1...255)

Object Name [max 63 bytes]
Description [max 63 bytes]
Present Value

Object Name [max 63 bytes]
Description [max 63 bytes]

- The device does not support the services CreateObject and DeleteObject
- The device supports the DeviceCommunicationConfrol and ReinitializeDevice services. No password is required
- A maximum of 128 active COV subscriptions with a lifetime of 1...28800 sec. (8 hours) are supported
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10.2.2.3 Liste des objets BACnet

Type Nom de I'objet Vale Actif/inactif ou Unité

d’objet / urs texte de I’état

instance(s)

Al O Bus Watchdog Secondes

Al 101-164 Actuator Power Watt
Slave x

Al 201-264 Actuator Position %
Slave x

BI O Relay OK 1,0 on, off -

Bl 1 Relay > 72 Degrees 1,0 on, off -

Bl 2 Relay All Closed 1,0 on, off -

BI3 Relay All Open 1,0 on, off -

Bl 4 DI1 Local Forced 1,0 on, off -
Control

BI5 DI2 Local Reset 1,0 on, off -

BI 6 DI3 Bus Control 1,0 on, off -
enabled

BI 7 D14 1,0 on, off -

BI 8 DI5 1,0 on, off -

BI 9 DI6 1,0 on, off .

BI 10 DI7 1,0 on, off -

Bl 11 Heartbeat 1,0 on, off -

Bl 12 Heartbeat Slow 1,0 on, off -

BV O Reset all Slaves 1,0 on, off -

BV1 Control Heartbeat 1,0 on, off -

1 Access: R = Read, W = Write, C = Commandable avec priority array

Prise
en
char
ge
cov

Oui

Oui

Oui

Oui
Oui
Oui
Oui

Oui

Oui
Oui

Oui

Oui

Oui

Oui

Oui

Oui

Oui

Oui

Description

Temps de surveillance du bus
(réinitialisé avec une commande de
commande forcée de bus/remise a
zéro test ou Control Heartbeat)

Si le watchdog est sur 0, les priority
arrays de tous les objets MO sont
effacés (les clapets se mettent en
position de sécurité).

Puissance absorbée du servomoteur

Position relative du servomoteur en
%

Etat du relais erreur/OK

Etat du relais d’alarme incendie local
Etat du relais clapets fermés

Etat du relais clapets ouverts

Etat de DI1 (commande forcée
locale)

Etat de DI2 (Test/Reset locale)

Etat de DI3 (saturation du bus)

Etat de D14 (peut &tre utilisé
librement)

Etat de DI5 (peut étre utilisé
librement)

Etat de DI6 (peut étre utilisé
librement)

Etat de DI7 (peut étre utilisé
librement)

changements dans le cycle
secondaire

change toutes les 15 secondes

Réinitialise toutes les erreurs
enregistrées, réinitialise le watchdog
du bus

Heartbeat pour obtenir la
commande forcée du bus

Avec la commande d’écriture, le
watchdog du bus est réinitialisé.

Si la commande forcée du bus
(objetsMO ) n’est pas écrite
périodiqguement, le watchdog du bus
peut étre remis a zéro par une
écriture périodique de 0 ou 1 du
control heartbeat.

Acces’
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BV 101-164 Reset/Test Slave x 1,0 on, off - Oui Remet a zéro les erreurs w
enregistrées et lance le cycle de test
al'abonné x

Réinitialise le watchdog du bus.

CSV 101- ID / Location Slave x - Oui Contient "I'ID/Location" du r
164 participant x
MI 0 Summary Status all [Inactive, - Oui Récapitulatif de I’état de tous les r
Slaves Unknown, abonnés actifs

— Not Ok, . g .

= OK] Inactive : aucun abonné disponible

‘z Unknown : connexion pas encore

&2 établie avec les abonnés

Not Ok : au moins un abonné actif
avec I'état Not Ok!
Ok : tous les abonnés actifs Ok

MI 1-8 Summary Status [Inactive, - Oui Récapitulatif de I'état des abonnés r
Block x Unknown, actifs dans le bloc x
Not Ok,

Inactive : aucun abonné dans le bloc
x disponible

Unknown : connexion pas encore
établie avec les abonnés dans le bloc
X

Not Ok : au moins un abonné actif

Ok]

[¥'eT'T]

dans le bloc x avec I'état Not Ok!
Ok : tous les abonnés actifs dans le
bloc x Ok

MI 10 Summary Position of [Inactive, - Oui Récapitulatif des positions de tous r
all Slaves Unknown, les abonnés actifs

Closed,

Open,

Other]

Inactive : aucun abonné disponible
Unknown : connexion pas encore
établie avec les abonnés

Closed : clapet fermé dans tous les
abonnés actifs

Open : clapet ouvert dans tous les
abonnés actifs

Other : position des clapets des
abonnés actifs différente ou en
position centrale

[Sv'eT'T]

MI 11-18 Summary Position [Inactive, - Oui Récapitulatif des positions de tous r
Block x Unknown, les abonnés actifs dans le bloc x

Closed,

Open,

Other]

Inactive : aucun abonné disponible
dans le bloc x

Unknown : connexion pas encore
établie avec les abonnés dans le bloc
X

Closed : clapet fermé dans tous les
abonnés actifs dans le bloc x

Open : Clapet ouvert dans tous les
abonnés actifs dans le bloc x
Other : position des clapets des
abonnés actifs dans le bloc x
différente ou en position centrale

[sv'eT'T]

I Not Ok: le statut est "“Warning", “Error", “Error during initialization*, *Overload", "Lost Connection
to Slave" ou “Internal Error"
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MI 101-164  Status Slave x [Inactive, - Oui Etat détaillé de I'abonné x r

Unknown, . A eeef
Init Inactive : aucun abonné existant
L Unknown : connexion pas encore
Normal operation, L N ,
Test établie avec I'abonné
i Init : abonné en cours initialisation
Test (local), X ) ,
i Normal operation : I'abonné
Warning, .
fonctionne correctement
Error, ) ,
. Tests : I'abonné effectue un auto-
Error during
initialization test
! Test (local) : la touche de test de
Overload, ) , , .
— . I’'abonné est enfoncée, ce qui
L Lost Connection to , . .
~ Slave permet d’effectuer un test (inversé)
f ! Warning : présence d’au moins une
3 Internal Error] L
,: erreur enregistrée
~ Error : présence d’au moins une
& erreur actuelle
‘5\ Error during Initialization : une
T: erreur s’est produite lors de
‘»; I'initialisation, ce qui nécessite une
- réinitialisation (acquittement) de
I’'abonné
Overload : le servomoteur raccordé
a causé une surintensité (pour
protéger I'abonné, le clapet n’est
pas ouvert pendant une minute,
aprés quoi I'état est
automatiquement quitté)
Lost Connection to Slave :
déconnexion d’avec I'abonné
Internal Error : erreur interne (par
exemple, appareil défectueux)
MI 201-264 Position Slave x [Unknown, - Oui Position du clapet de I'abonné x r
Closed,
Open, . . .
K Unknown: abonné non disponible
= Closing, . ) ,
o . ou pas de connexion avec I'abonné
! Opening] ,
‘ﬁ Closed : clapet fermé
0 Open : clapet fermé
Closing : clapet en position centrale
et en cours de fermeture
Opening : clapet en position
centrale et en cours d’ouverture
MI 301-364  Sensor Status Slave x [Unknown, - Oui Commutateur de fumée et état de r
0K, ’UDI du servomoteur a I'abonné x
ORS,
ORS & BAE, Unknown : abonné non disponible
ORS & BAE Mem, ou pas de connexion avec I'abonné
_ BAE, OK : pas d’erreur
o BAE & ORS Mem, ORS : ORS déclenché
Z:: ORS Mem, ORS & BAE : ORS et IDO déclenchés
« BAE Mem, ORS & BAE MEM : ORS déclenché,
‘3 ORS Mem & BAE erreur d’UDI enregistrée
) Mem] BAE : UDI déclenché
32 BAE & ORS MEM : UDI déclenché,
o

erreur d’ORS enregistrée

ORS MEM : erreur d’ORS
enregistrée

BAE MEM : erreur d’UDI enregistrée
ORS MEM & BAE MEM : erreur
d’ORS enregistrée et erreur d’UDI
enregistrée
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MI 401-464 Actuator Status [Unknown, - Oui Etat du servomoteur a I'abonné x r

Slave x OK . . .
Mecharlwical Unknown : abonné non disponible
L ou pas de connexion avec I'abonné
Mechanical & OK : pas d’erreur
Overload T .
Mechanical,& Mechanical : erreur mécanique
Overload Mem Mechanical & Overload : erreur
Overload ! mécanique et surintensité
= ; Mechanical & Overload Mem :
& Overload & erreur mécanique et erreur de
w .
~ Mechanical Mem . s s
ﬁ Mechanical Mem’ surintensité enregistrée
) Overload Mem ! Overload : surintensité
; Mechanical Mem, & Overload & Mechanical Mem :
o surintensité et erreur mécanique
N Overload Mem] o,
k=) enregistrée

Mechanical Mem : erreur
mécanique enregistrée

Overload Mem : erreur de
surintensité enregistrée

Mechanical Mem & Overload

Mem : erreur mécanique
enregistrée et erreur de surintensité
enregistrée

MI 501-564  Status Actuator [Unknown, - Oui Etat de la connexion avec le r
Connection of Slave oK, servomoteur de I'abonné x
X Disconnected,

D T e Unknown : abonné non disponible

= ou pas de connexion avec I'abonné
N ,
w OK : pas d’erreur
&2 Disconnected : servomoteur pas
connecté
Disconnected Mem : erreur
« servomoteur pas connecté »
enregistrée
MO 0 Forced Control all [None, - Oui Commande forcée du bus de tous [¢
Slaves Open, les abonnés
Close I
] Avec la commande d’écriture, le
= watchdog du bus est réinitialisé.
N
» None : pas de commande (pour la
protection incendie comme pour
Close)
Open : commande ouvrir
Close : commande fermer
MO 1-8 Forced Control of [None, - Oui Commande forcée du bus de tous [¢
Block x Open, les abonnés dans le bloc x
Close -
] Avec la commande d’écriture, le
= watchdog du bus est réinitialisé.
N
8 None : pas de commande (pour la
protection incendie comme pour
Close)
Open : commande ouvrir
Close : commande fermer
MO 101- Forced Control Slave [None, - Oui Commande forcée du bus de ¢
164 X Open, I’'abonné x
Close .
— ] Avec la commande d’écriture, le
- PR TR T4
N watchdog du bus est réinitialisé.
w

None : pas de commande (ccf :
comme pour Close)

Open : commande ouvrir
Close : commande fermer
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11 DIMENSIONS

212,10

58,00

89,74
44,92

Dimensions en mm

Un produit de

BV-CHNTROL AG

Elektronische Steuersysteme

Russikerstrasse 37

8320 Fehraltorf
Suisse

www.bv-control.ch
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